Diagramme de phase de l'oscillateur amorti par frottement
fluide laminaire
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pl =plot([x,y,t=0.5], numpoints = 500, color =red)
PLOT(...) )



remise en état des variables littérales

o:="o
w0 ='w0'
X=X

régime critique
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p2 :=plot([x,y,t=0..5], linestyle=2, color = green)

PLOT(...)

display({ pl, p2}, scaling = constrained )
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